10 Minutes of Code KAPITEL 4: OVNING 1

TI-Nspire-teknologi med TI-Innovator™ Rover LARARKOMMENTARER
Kapitel 4: Fa Rover att réra sig Ovning 1: Ditt forsta Rover-program
| denna forsta aktivitet for kapitel 4 |ar du dig att arbeta Syfte:
i programeditorn och skriva ett program som far e Anvdnda programeditorn hos TI-Nspire CX
Tl-Innovator™ Rover att rora sig. e Komma at undermenyerna fér Rover (RV)

e Anvidnda kommandot Send( for att ANSLUTA
Tl-Innovator Rover till hubben.

e FaRover att rora sig FRAMAT, BAKAT, AT
HOGER, AT VANSTER

Komma igang

e Roverkommandon nar du i programeditorn genom att trycka
Hub > Rover (RV).

e Visa delar av den slutliga instruktionen, t.ex. numeriska varden och
vissa parametrar, matas in direkt fran tangentbordet eller ocksa sa
véljs de fran en annan Rover-meny.

e De flesta Rover-kommandon lamnar markoren innanfor citat-
tecknen. Detta indikerar att det ska skrivas in mer inom komman-
dot. TI-Nspire CX kraver att citattecknen kommer som teckenpar.

Lararkommentarer: Kom ihag att du programmerar TI-Nspire att program-
mera hubben for att styra Tl-Innovator Rover. Du programmerar alltsa inte
Rover direkt.

Ditt forsta Rover-kommando ger Hubben instruktion om att koppla
upp sig till Rover:

Send(“CONNECT RV”)

* roverd] 0/2

RV ar namnet pa Rover. Define ruver410=‘ el

For att skapa denna sats: Prgm

. - Send "CONNECT RV"

1. | programeditorn valjer du HUB-menyn. ., . . .,
Text "Tryck pa enter for att starta

2. Vilj sedan undermenyn Rover (RV)... . EndPrgm

3. Slutligen sa véljer du Send(“CONNECT RV”). Detta kommando &r

placerat i slutet av undermenyn. =

Lararkommentarer: Kommandot CONNECT RV kravs i alla program som
anvander Tl-Innovator Rover. Den kopplar upp Rover till TI-Innovator
Hub, precis som med andra externa enheter. Den initierar ocksa Rover's
tillstand (position och riktning) och tommer andra Rover-relaterade
data, till exempel tillryggalagd stracka och riktningar. Kommandot
DISCONNECT RV slapper kontrollen 6ver Rover och raderar alla data
som lagrats fran Rover.
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TI-Nspire-teknologi med TI-Innovator™ Rover LARARKOMMENTARER

Nasta kommando ar Text-satsen. "Text” hittar du i /O-menyn. Detta
kommando pausar programmet och vantar pa att anvandaren ska
trycka pa tangenten [enter].

4. Valj 1/0-menyn fran programeditorn.
5. Valj Text i menyn.
6. Lagg till ett lampligt meddelande efter text-kommandot.

Nar du kor programmet hor du ett “pip” fran hubben innan (eller medan)
du ser meddelandet “TRYCK ENTER FOR ATT STARTA”. Det betyder att
kommandot “CONNECT RV” inte lyckades. Se till att Rover ar i ON-lage.

Lararkommentar: Programsatsen Text anvands har som en pausinstruktion
for att sakerstalla att kommandot CONNECT RV lyckades. Om du hor ett
"pip” fran hubben ar det en indikator att kommandot inte godtogs. Ofta
beror det pa att Rover inte ar paslagen.

Kor igang Rover [Ty v T rorero
7. Tryck nu enter i slutet av raden for Text-satsen for att skapa ett 2:Read RV sensors P | | ZBACKWARD
nytt kommando som ska fa Rover att réra sig framat. 3:RV Seftings I LERT
. . 4:Read RV Fath v | | #RIGHT
8. | programeditorn trycker du Hub>Rover (RV) och viljer sedan C RV Color | |s:sTOR
Drive RV menyn. Se skarmbilden till hoger. 6:RESUME
6:RV Setup 4
9. Vilj FORWARD fran Drive RV-menyn. RV Cantrol , :f;’”‘;
Observera att FORWARD-kommandot som klistras in i programmet har | & 3Send "CONNECT RV” 9:TO POLAR
infogamarkoren innanfor citattecknen och med ett blanksteg fore det 9:5end "DISCONNECT RV ATO ANGLE
avslutande citattecknet. Detta for att man ska kunna lagga till olika
* roverd] 5B
parametrar. Define rover41{)= =
10. Léagg till talet 1 sa att det ser ut sa har: Send "RV FORWARD 1” ggé;r en kvadrat pa 1 gnger 1 meter
11. | programeditorn trycker du nu pa ctrl+R for att ‘kéra pro- Send "CONNECT RV"
grammet. Detta kommando (i undermenyn Kontrollera syntax Text "Tryck pa enter fér att starta "
och lagra) utfor just operationen Kontrollera syntax och lagra) Send "RV FORWARD 1"
och vaxlar sedan over till applikationen Raknare och klistrar in [
programnamnet pa inmatningsraden. Lagg till eventuella argu- L =

ment som behovs for programmet och tryck sedan pa enter for
att kora det. Se till att det finns ca 30 cm fritt utrymmer framfoér
Rover.

Text visar ett meddelande och nér enter trycks ned igen ska Rover réra
sig framat. Men hur langt? Studera noga rérelsen och avgor vad
FORWARD 1 innebar.

Raknaren visar “Klar” nar programmet avslutas. Observera att program-
met faktiskt slutar innan Rover slutar sin forflyttning. Raknaren och TI-
Innovator hubben arbetar i lite olika takt.
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LARARKOMMENTARER

Lirarkommentar: Standardavstandet (FORWARD 1) 4r 10 cm. Detta
standardavstand kan andras

Lararkommentar: Nar du styr Rover sa programmerar du hubben. | Send-
satserna hos programmet finns det faktiskt tvé kommandon: Send( och
instruktionen inom citattecken. Send ar en instruktion till TI-Nspire att skicka
ett objekt (strangen inom citattecken) ut genom USB-porten. Strangen ar en

instruktion till hubben — att i detta fall — styra Rover.

Koéra bakldnges!

12. Redigera programmet och lagg till satsen Send(“RV BACKWARD
1”) genom att i programeditorn trycka
Hub > Rover (RV)... > Drive RV... > BACKWARD.

13. Lagg sedan till “1” till strangen.

14. Kor programmet igen (CTRL+R).

Denna gang bor Rover ga framat en bit och sedan tillbaka till sin
ursprungliga position. Om den gor det, grattis! Du lyckades att fa
ditt fordon att réra sig bade framat och bakat.

Lararkommentar: Syntax error uppfangas av “Kontrollera Syntax och
lagra”- processen. Om ett program genererar runtime ERROR sa ger
dialogboxen dig mojlighet att avsluta Raknare-applikationen eller att
editera programmet. Det ar inte sdkert att man hittar den plats i
programmet som orsakade felet.

Om det finns ett fel i koden for TI-innovator Hub kommer hubben att
pipa (RGB LED blinkar ocksa men det déljs nar hubben ar installerad i
Rover).

"roverd1" lagring lyckades

Define rover41(D:

Prgm

© Gor en kvadrat pa 1 ganger 1 meter
Send "CONNECT RV"

Text "Tryck pd enter for att starta"
Send "RV FORWARD 1"

Send "RV BACKWARD 1"

Det tredje fel som kan uppsta ar med Rover sjalv. Felaktiga instruktioner

kommer att ge ovdntade resultat. Var noga med att den inte kor av
bordet.
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Svénga 1:FORWARD

De nasta tva kommandona i menyn Drive RV... dr LEFT och RIGHT. > BACKWARD
3LEFT

15. Lagg dessa tvd kommandon till ditt program och kér programmet RIGHT

igen. 5:STOP

Send "RV LEFT” 6:RESUME

Send "RV RIGHT “ TETAY
a8:TO XY

Vad gor dessa instruktioner? 9:TO FOLAR
ATO ANGLE

Lararkommentar: LEFT och RIGHT gor att Rover vrider sig 90 grader till
vanster eller hoger relativt aktuell riktning. Observera att avverkad vag och
vridningsvinkel ar beroende av det underlag som Rover fardas pa. Centrum
for vridningsvinkeln ar mittemellan framre och bakre hjulpar.

Lararkommentar: Det finns ocksa ett TO ANGLE-kommando som uppfor sig
helt annorlunda. FORWARD 1 kommandon gor att Rover ror sig, pausar och
sedan ror sig igen.

En kort resa
Studera programmet till hoger och férutsag hur Rover kommer att rora

* roverd

811

Send "CONNECT RV"

sig och var den kommer att stanna upp efter resan. Text "Tryck pa enter for att starta "
Send "RV FORWARD 1"
16. Mata in kommandona i programmet och kor det sedan. Send Send "RV RIGHT "
) _ Send "RV FORWARD 1"
Fungerade programmet som du hade tankt dig? Kan du skapa ett Send "RV LEFT "
program med bara dessa kommandon som gor att Rover kor efter en Send "RV BACKWARD 1"

Send "RV LEFT "

rektangular bana?
Send "RV FORWARD 1"

Lararkommentar: Det sista programmet i denna 6évning gor att Rover ror sig
efter en kvadrat och atervander till sin ursprungsposition och ursprungs-
riktning. Men pa en sida av kvadraten sa ror sig Rover bakat. Tillgdngliga
parametrar for kommandon i denna 6vning tar vi upp i nasta 6vning i detta
kapitel.
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